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Estimado Amigo de Mecanica Facil:

En este manual de computadoras hacemos el estudio de la
computadora automotriz utilizada en los vehiculos Nissan
tipo Platina esta PCM tiene 90 terminales, es importante
mencionar que en este tipo de vehiculos emplea una val-
vula IAC que requiere ser ajustada sobre todo cuando se le
tiene que dar servicio ya sea que este fallando o durante el
proceso de afinacion pues no basta limpiarla por afuera ya
que la suciedad y el polvo entran en el vastago asi como en
el lugar donde se aloja. Y para poder realizar una limpieza a
fondo de esta valvula IAC se usa el Check-22, pues con él fa-
cilmente podemos extraer el vastago sin ningun problemay
realizar una limpieza conveniente para que la valvula vuelva
a funcionar al 100%.

ver estos videos.

Prof. José Luis Orozco Cuautle.
www.mecanica-facil.com
www.electronicayservicio.com
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Introduccid

Ademas el Check-22 le permitira probar cuerpos de acelera-
cion electrénicos asi como los pedales electrénicos tanto en
el motor como en los sensores con que cuenta.

-
(o ib PROBADOR DE VALVULAS IAC Y @
sav - cuerpos pe aceteracion O Q)
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Y le comento que ya tenemos nuevos videos en el canal de
Electrénica y Servicio en Youtube por ejemplo el video de los
cursos virtuales de inyeccién y encendido electrénico para ve-
hiculos Chrysler, Ford y VW, le recomendamos visitar el canal y

http://www.youtube.com/user/electronicayservicio




Introduccion

Vista de los conectores hembra del ECM
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Vista de los conectores macho del ECM
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Tabla de energias y tierras

Terminal : Coédigo de color Funcién de la terminal/circuito

30 RG Alimentacion de voltaje de bateria.

29 JA Positivo de contacto de ignicién.

66 BA Voltaje del relevador de bloqueo de inyeccién.
3 NO Alimentacion de tierra al ECM.

28 NO Alimentacion de tierra al ECM.

33 NO Alimentacion de tierra al ECM.

Sistema utilizado en : Utilizada en vehiculos platina y en algunos de la linea de Renault.

www.electronicayservicio.com
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CAPITULO

Ubicacion de

Computadora ECM 90 Terminales




Ubicacion de componentes

ﬂ Valvula de @ Mariposa de @ Sensor de
marcha minima aceleracion oxigeno

i @ Sensor de tem-
%s;z::::f;ﬁ::'fen @ Modulo de peratura del refri-
de admisié P control electrénico : gerante del motor e
€ SCIISION indicador de tablero

. E ) Sensor de tem-
ﬂ Sensor de @ Bobinas de .
s X peratura del aire de
cigiienal encendido
TN ER

ﬂ ﬂ Sensor de ﬂ ﬂ Moédulo de
detonacion control dela
transmision

www.electronicayservicio.com @@NICA 8-5
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CAPITULO

Vista del arnés hembra del ECM.

61 75
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16! 30

Ter- = Co6-  Funcion de circuito/terminal

minal - digo
‘de
* color *

1 ‘GR Activacion de bobinas de encendido para
: ‘los cilindros 2y 3

2 R

3 “NO : Alimentacién de tierra al ECM.

4  YE ' Electro valvula de purga del canister.

5 = 8 o

6 R

7 > e

8 JA  Relevador del moto ventilador de baja
: - velocidad.

9 MA Testigo/indicador de temperatura del
: : refrigerante.

10 SA  Compresor del A/A.

11 BA ' Salida ADAC.

12 OR Control de la valvula de marcha minima
5 - 1AC.

13 BA :Senal del sensor de temperatura del refri-
: : gerante del motor.

14 - -

15  OR ' Tierra del sensor de presién absoluta MAP.

16 VE  Senal del sensor de presion de multiple de
: - admision MAP.

17 i- |-

18 VI Senal del sensor de presion del refrigerante
5 - del A/A.

19 :BA :Blindaje del sensor de detonacién KS.
20 BA  Senal del sensor de detonacién KS.

21 - -

2 - -

23 - -

24 SA Circuito del sensor de posicion del cigiienal
5 - CKP.

25 -

26 SA Diagnéstico (L).
27 MA Unién multiplexada CAN H (Gnicamente
: : con transmisién automatica).

28 NO : Alimentacion de tierra al ECM.

29 JA  Alimentacion de voltaje de bateria.

30 (RG Alimentacion de voltaje de ignicion.

31 - -

32 VI Activacion de bobinas de encendido para
: ‘los cilindros 1y 4.

33 NO ' Alimentacion de tierra.

34 - -

35 - -

36 (- -

v
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38

39

40
41

42

43

44
45
46
47
48
49

50
51
52
53
54

55
56
57

58
59
60
61
62
63

64
65

66

67
68

69
70

SA

Vi

SA

Vi

GR

GR
OR

GR
BA

VE
VE
Vi

GR

OR

BA

VE

MA

Relevador del moto ventilador. Relevador
del moto ventilador de alta velocidad.

Control del relevador del control de blo-
queo de inyeccion.

Control de la valvula de marcha minima
IAC.

Control de la valvula de marcha minima
IAC.

Senal del sensor de posicidon de la mariposa
de aceleracion TPS.

Senal del sensor de oxigeno (trasero).
Sefal del sensor de oxigeno (delantero)
Demanda del sistema del A/A.

Senal del sensor de temperatura del aire
IAT.

Sensor de velocidad del vehiculo.

Sefal del sensor de posicién del ciglienal
CKP.

Diagnéstico (K).

Unién multiplexada CAN (Unicamente con
transmisién automatica)

Sefal de entrada antiarranque.
Activacion de inyector 1.
Activacion de inyector 3.

Control del calefactor del sensor de
oxigeno 1.

Control del calefactor del sensor de
oxigeno 2.

Voltaje del relevador de bloqueo de inyec-
cion.

Control del relevador de la bomba de
combustible.

Senal del sensor de velocidad.

71
72

73

74

75

76
77
78

79
80
81
82

83

84
85
86
87
88
89
90

www.electronicayservicio.com gﬂ/ﬂECAN!CA
F.

VE

VE

BA

MA

BA
OR
BA

BA
Vi

MA

OR

GR

Vi
GR

Pin outs

Control de la valvula de marcha minima
IAC.

Alimentacion de tierra al sensor de tempe-
ratura del refrigerante.

Alimentacion del sensor de posicién de la
mariposa de aceleracion TPS.

Tierra al sensor de posiciéon de la mariposa
de aceleracion TPS.

Tierra al sensor de oxigeno 2.
Tierra del sensor de temperatura.

Alimentacion del sensor de presién absolu-
ta del multiple de admisién.

Tierra del sensor de detonacién KS.
Tierra del sensor de oxigeno 1

Tierra del sensor de presién del refrigerante
del A/A.

Alimentacion al sensor de presion del refri-
gerante del A/A.

Interruptor de la direcciéon hidraulica.

Activacion de inyector 4.
Activacion de inyector 2.

8-7
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CAPITULO

ECM

13

73

49
77

79
20

85

Diagramas electronicos

Indicador de temperatura

BA

Sensor de temperatura
de 3 vias

VE

ECT

SA

OR

OR

BA

GR

L

12 vcd relevador de bloqueo deinyeccion

VE

8-8
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Sensor de temperatura
del aire IAT

Sensor de detonacion KS

Sensor interruptor de presion
de la direccién hidrdulica PSPS

Solenoide del cartucho
del carbon activado




ECM

30

66

39

29

59

20

60

89

68

28
33

Diagramas electrénicos del sistema

Interruptor de encendido

50
15
30

K9

RG
4
+
12 ved —
Salida del relevador —_—
de bloqueo de inteccién —_—
Relevador del ECM Jr:
BA —
O O1+—=
VI |
JA
 J
12 ved
Salida del relevador de E
bloqueo de inteccién
Inyector 1
VE BA
—_—20
Inyector 2
GR (OO000)|__BA
1
Inyector 3
vi (TO000)|__BA
—_—0
Inyector 4
vI COO000)|__BA
Relevador dela
bomba de combustible
BA (00000)!
NO
RG
O O
NO —
NO Bomba de combustible
VE

www.electronicayservicio.com
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Sensor de posicién de la
mariposa de aceleracion
TPS

Sensor de presion

absoluta del multiple
IC de admisiéon MAP

12 ved
E Relevador de bloqueo

de inyeccion

HO?S 1

ECM
74 BA
43 GR
75 MA
15 OR
16 VE
78 BA
Lé-wrj

45 MA
63 GR
80 Vi

44 Vi

65 OR
76 BA

12 ved
Relevador de bloqueo

8-10

Computadora ECM 90 Terminales

de inyeccion




Diagramas electrénicos del sistema

ECM

Bobina 2

==

Bobina 3

—

e

—

e

® B
Bobina 1 D

) 12 ved
Relevador de

fr— labomba de
— combustible

Bobina 4

24 SA (]
Sensor de posicion

54 OR O del cigliefial CKP
42 Vi —
41 SA VaIvurI‘a de air de
- OR @ Ingrc a minima
72 VE

www.electronicayservicio.com 6#ECAN!CA 8-11
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Pruebas especificas en

cavidades con multimetro
o lampara de prueha

Vista de arnés hembra del ECM

. Conecte la terminal negativa del multi-
metro a una buena tierra y la terminal po-
sitiva a la terminal 30 del arnés hembra
del ECM.

. Mida el voltaje el cual debe registrar un
rango de 12 vcd a 13 ved.

. Conecte el caiman de la lampara de prue-
bas a una buena tierra y la punta de la
lampara de pruebas a la terminal 30.
Observe que el probador encienda.

Comprobacion de la alimentacion de ignicion en terminal 29 del ECM.

Lampara de prueba

Arnés del ECM

Computadora ECM 90 Terminales

1. Conecte la terminal negativa del multi-
metro a una buena tierra y la positiva
a la terminal 29 del arnés hembra del
ECM.

. Ponga el interruptor de encendido en
ON y mida el voltaje de la terminal el
cual debera de encontrarse en un rango
de 12 ved a 13 ved.

. Conecte el caiman de la lampara de
pruebas a una buena tierra y la punta de
la ldampara a la terminal 29. Ponga el in-
terruptor de encendido en ON y observe
que el probador encienda.




Pruebas especificas en cavidades con multimetro o ldmpara de prueba

v Comprobacion del voltaje del relevador de bloqueo de inyeccion en
terminal 66 del ECM.

EnENEEERED

inr

| TSN aDDEREDn [ EEEEaEEDEEE |

1. Conecte la terminal negativa del multimetro a una buena tierra y la positiva a la terminal 66 del
arnés hembra del ECM.

2. Ponga el interruptor de encendido en ON y mida el voltaje el cual se debera de encontrarse en un
rango de 12 vcd a 13 ved.

3. Conecte el caiman de la lampara de pruebas a una buena tierra y dirija la punta de la lampara a la
terminal 66 del arnés del ECM, ponga el interruptor de encendido en ON y observe que el probador
encienda.

Comprobacion de la alimentacion de tierra en terminal 3 del ECM.

Bateria
@
Arnés del ECM

anl TREEnEnDENED®E 0 W W W

IR TEoRDEDDEDEDR 1§ 1] -1 1111 o

| am-moNSDDEREER | EEREEEEDEE M |

1. Conecte la terminal positiva del multimetro a + de bateria y la negativa a la terminal 3 del arnés
hembra del ECM. y verifique que el multimetro registre un voltaje entre 12 ved a 13 ved.

2. Conecte el caiman de la lampara de pruebas a + de bateria y dirija la punta del probador a la ter-
minal 3 del arnés del ECM, observe que el probador encienda.

www.electronicayservicio.com @Cﬁmlc#\ 8-13
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Capitulo 5

Comprobacion de la alimentacion de tierra en terminal 28 del ECM.

Lampara de prueba

Bateria

Arnés del ECM

1. Conecte la terminal positiva del multimetro a @ de bateria y la negativa a la terminal 28 del arnés
hembra del ECM vy verifique que el multimetro registre un voltaje entre 12 ved y 13 ved.

2. Conecte el caiman de la lampara de pruebas a @ de bateria y dirija la punta del probador a la ter-
minal 28 del arnés del ECM, observe que el probador encienda.

Comprobacion de la alimentacion de tierra en terminal 33 del ECM.

Lampara
de prueba

1. Conecte la terminal positiva del multimetro a @ de bateria y la negativa a la terminal 33 del arnés
hembra del ECM vy verifique que el multimetro registre un voltaje entre 12 ved a 13 ved.

2. Conecte el caiman de la lampara de prueba a @ de bateria y dirija la punta del probador a la ter-
minal 33 del arnés del ECM. Observe que el probador encienda.

8-14 Computadora ECM 90 Terminales




CAPITULO
Pruebas de sensores con
multimetro

Comprobacion de la senal del sensor de posicion del cigiienal CKP.

[ONAV I S
CN-242

Conecte la punta negativa del |
multlmgftro a una buena tierra y
la positiva a la terminal del sen-
son’&]ue conecta con la terminal
54 del ECM, después ponga en
funcionamiento el motor y dejelo *
en marcha minima. Verifique un
4 voltaje con una oscilacién entre
1 4 vcd y 2 ved.

Sensor de posicion
del cigtienal CKP

-
www.electronicayservicio.com @CANICA 8-15
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Capitulo 6
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Pruebas de sensores con multimetro
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Capitulo 6
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Pruebas de sensores con multimetro
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Pruebas de sensores con multimetro
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Pruebas de sensores con multimetro
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Capitulo 6
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CAPITULD

Bobinas de encendido

Las bobinas de encendido de este sistema son
directas a la bujia aprovechando la intensidad
de la chispa para un buen encendido, de la mez-
cla aire combustible. El transistor de potencia
que da la activacion de este tipo de bobina de
encendido se encuentra ubicado en la computa-
dora, una de las caracteristicas de este sistema
es que sus bobinas de encendido se encuentran
conectadas en serie, es por eso que se reco-
mienda hacer cambio de bobinas de encendido
por hermanamiento de cilindros.

T P PRSPPI
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Capitulo 7

. Medicion de la resistencia del devanado primario en la bobina de encendido.

1. Seleccione la escala correcta
del multimetro.

2. Mida la resistencia entre sus

J terminales de la bobina de en-

YR Y c€ o ) cendido, recuerde que para

CN-242 realizar la medicion de re-

sistencia no existe polaridad
para llevarla acabo.

3. Verifique que el valor de re-
sistencia se encuentre entre
0a3Q.

oorrrrmmnn e

1. Seleccione la escala correcta
del multimetro.

2. Conecte una de las puntas del
multimetro con una de las ter-
minales de la bobina de encen-
dido y la otra punta a la torreta
de la bobina de encendido.

3. Mida la resistencia del devana-
do secundario en la bobina el
cual debe de encontrarse en-
tre 5y 18 kQ.
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Prueba de actuadores

Comprobacion del relevador de 5 terminales.

1. Alimente las terminales 30 y 86 .
del relevador de @ de bateria.

2. Coloque la terminal positiva del
multimetro a la terminal 87 del
relevador y su punta negativa a
una buena tierra o bien coloque
una lampara de pruebas conec-
tada a una buena tierra.

3. Al alimentar con negativo de ba-
teria a la terminal 85 del releva-
dor se activara ocasionado que
cierre un circuito entre sus ter-
minales 30 y 87 dando un voltaje
de salida en la terminal 87 o bien
el probador encedera.

Barteria

1. Alimente las terminales 2 y 5 del
relevador de @ de bateria.

2. Coloque la terminal positiva del
multimetro a la terminal 3 del
relevador y su punta negativa a
una buena tierra o bien coloque
una lampara de pruebas conec-
tada a una buena tierra.

3. Al alimentar con negativo de ba-
teria a la terminal 1 del releva-
dor se activara ocasionado que
cierre un circuito entre sus ter-
minales 3y 5 dando un voltaje de
salida en la terminal 3 o bien el
probador enciendera.

Barteria

Grmeremn e e
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Senales con el

. Medicion de la senal de los sensores CKP y CMP.

Canal 1: 3.25 v pico a pico. Il Canal 1: frecuencia 806 hertz.

Horizontal
Time f DIV
200ms ¥
Format
Vertical
CH1
200V v
oc @
x10 v
[ClecH2
N A
Trigger

Trigger Mode .Edge v
Trigger Sweep "Auio v

Trigger Source CH2 v

Sensor de posicion

del ciglienal CKP

ECM
24 SA
\_ — 4 Hl_ > 54 OR

Nota: medicién en marcha minima

8-28 Computadora ECM 90 Terminales

e




Senales con el osciloscopio

Medicion de la senal de los sensores CKP y CMP.

Horizontal
Time / DIV

10.0ms |5

Format

Wertical
CH1
200V v

oc ¥

—~t—— t +—— D CH2

—{—-{—i—t—{—{—o—f-}—r—%—- e e S S SR
1
il
1
j
1
1
|

Trigger

: _ Trigger Mode Edge [V
Canal 1: frecuencia 833 hertz. R e
- Trigger Sweep Auto b

Trigger Source  |CH2 (&

Canal 1: 3.25 v pico a pico.

L T e T TR

ECM Sensor de posicion
del ciglienal CKP

24 SA I

i e

Nota: mediciéon en marcha minima
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Medicion de la senal de los sensores CKP y CMP.

Horizontal
Time / DIV

Vertical
CH1
200V v

2] v

x10 v.

[CeHz

Trigger

' ' Trigger Mode Edge v
Canal 1: frecuencia 833 hertz. )
Trigger Sweep Auto W

Trigger Source CH2 v

o et S St S

ECM Sensor de posicion
del cigenal CKP

24 SA i

— ceeeeeeti—— 54 OR \ O

Nota: medicion en marcha minima
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Senales con el osciloscopio

Medicion de senal de activacion en los inyectores.

|

—}—t—l—o—o—i—i—i"‘\—‘—-.’—|—I—-—'—0—t—f—i—i—1—i—}—I—~—l—t—r' Rttt =ttt

Canal 1: frecuencia 6.31 hertz.

ECM

12 ved
Salida del relevador de bloqueo de inteccién
Inyector 1
VE QX0)|__BA
Inyector 2
GR T0)|__BA
Inyector 3
vi QO0)|__BA
Inyector 4
vi T0)|__BA

59

N Cinfe > 90

- 60

N w— e —— » 89

Nota: mediciéon en marcha minima

www.electronicayservicio.com

Horizortal
Time f DIV

40.0ms ¥

Format

Verical
[v]cH
20.0v 154

[oc ||

;x‘iO v
[¥]cH2
200v ¥
oc v
x10 ¥
Trigger
TriggerMode  [Edge ¥/ |
Trigger Sweep | Auto v

Trigger Source . CH2 v

;fjl:\;.f'.IECANlCA 8-31
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Horizortal
Time 1 DIV

4 00ms Idl

Format

Vertical
CH1
200V (v

DC W

x10 v

[VlcHz2
200V |v

DC v
.>-:1IJ v
Trigger
Trigger Mode :Edge v.
Trigger Swesp _Auto by

Trigger Source CH2 v

12 ved
ECM Salida del relevador de bloqueo de inteccion
Inyector 1
59 VE XX0)|__BA
Inyector 2
Inyector 3
= 60 vi Q00| BA
Inyector 4 2
——— | . go i Q)| BA

Nota: mediciéon en marcha minima
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Senales con el osciloscopio

——————————H——————————————————

ECM

GR

vi

Eobina 2

Bobina 3

il

32

|
\

Nota: mediciéon en marcha minima

B
Eobina 1 [:l
12ved
Redevador de
e la bomba de
————— combustible
Eobina 4

www.electronicayservicio.com

Horizontal
Time fDIV

200ms |V

Format

Vertical
CH1
500V v

Trigger
Trigger Mode  |Edge v
Trigger Sweep | Buto v

Trigger Source | CH2 v

,{-"'fﬁécnmlc;\ 8-33
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Horizontal
Time / DIV

200ms v |

Format

Verical

[V]cH1

|
|
I
!
|
I
1
1
1
1
1
|

—t——t——t——t——t— -ttt
[“lcHz

————

Trigger

O L R
»®
—
=]
<

TriggerMode  |Edge

Trigger Sweep  |Auto v

Trigger Source |CH2 &

ECM

Bobina 2

{E]

— 12ved
Relevadar de
————— labomba de

combustible

Nota: mediciéon en marcha minima
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Senales con el osciloscopio

de la senal del sensor de posicion de la mariposa de aceleracion TPS.

Horizontal
Time f DIV
, 100 [N
:~ Format
T
1
| Max.l,ma4 1 | Vertical
aceleracion 4.1 v +
{ [“cH1
il s 3
_i 200v |2
il —_—
1 pc |8
Aceleracion 1 =
|
T x10 v
Desaceleracion T ;
[JcHz2
0.260 milivolts T
Trigger
Trigger Mode fEdge v.

Trigger Sweep | Ao v

Trigger Source ECHQ v/

ECM Sensor de posicion de la

mariposa de aceleracién TPS

74 BA
\ R 43 GR
75 MA
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Horizontal
Time / DIV
[100s v
Format
Vertical
[“]cH1
] ] 2.00v R4
Marcha minima |@ i B X%
1.6v x10
=1 DCH2
N
Trigger
Trigger Mode Edge ¥
Trigger Sweep "Auto 3
Trigger Source CH2 v
Sensor de presién
ECM absoluta del multiple
de admision MAP
15 OR ‘
5 Croum > 16 VE
78 BA

Nota: medicion en marcha minima con aceleraciones repentinas.
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Senales con el osciloscopio

Medicion de la senal de activacion del calefactor en sensor oxigeno HOZS,

+————

ECM
45

80

MA
12 ved

GR Relevador de bloqueo
de inyeccion

VI

www.electronicayservicio.com

Horizontal
Time f DIV
400ms v
Formeat

Vertical
[“]cH1
100V v
bc v
x10 v
[CJcH2

Trigger
Trigger Mode Edge v |

Trigger Sweep :Auto ¥

Trigger Source cﬁz_ i ]

{mEecanica

CFacil
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Harizontal

Time / DIV
100s ¥
Format
AL Vertical
.839 T
v
milivoltios 1 [ .
+ v
(L3 N 1l DC  |v
T
1 X10 ¥
‘.11{P!‘f'iP'."I‘.'fl“*.‘f.'l‘.i‘.ff‘.i‘.}fff‘.‘.f‘. DCH?
100 TR S . o
| e— Oscilacion de 100 milivolts como maximo 1000 milivolts.
milivoltios B =
Trigger

Trigger Mode  |Edge  + |

Trigger Sweep . Auto ¥ |

Trigger Source .CH2

(L€

ECM

\ eemmeb— |, a5 MA
ved
63 GR éil_efxado; 'de bloqueo
Binyeccion
— 80 Vi
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Senales con el osciloscopio

Medicion de la seina de control de la valvula de marcha minima.

R T — T

. pr—

bl |

ECM

Se—————— 42
\csrmzar ?uf il > 41
- 12

72

Vi

Valvula de air de
marcha minima IAC

Nota: medicién en marcha minima

SA
OR %
VE

www.electronicayservicio.com

Horizontal
Time / DIV

100s e

Format

Yertical
CH1
500V v

.DC v:

.x10 v-_
[“lcHz
|500v |

Trigger Mode
Trigger Sweep | Auto v

Trigger Source |CH2 v

(mecanica
| o
VEscil
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29 42

PTPTPFYFFTFEEFEYFY
AhbdaddddiLiiidc
1

14

“43
v
-

15

56
FevTeTeTTOTYTYYIYYY

dadadidiiiaas

Term.

O 0 N O uu M W N

w NN NN N NN NN =2 S s g s s 3 a3
© OV 00 N O U A W N = O VW O N O U b~ W N = O

- Funcién de la Terminal/circuito.
. Electro vélvula sencilla.

* Electro valvula pilotaje caudalimetro cambiador.

- Sefal visualizador caja de velocidades automaética.

. Control electro vélvula de secuencia 3.

- Control electro valvula de secuencia 4.

. Control electro vélvula de secuencia 2.

- Control electro vélvula de secuencia 1.

: Control de bloqueo de palanca de velocidades.

- Control de electro vélvula pilotaje caudalimetro cambiador.
. Control de electro valvula de modulacion 3.

- Control de electro valvula de modulacién 4.

- Sefial de voltaje contactor pedal de freno.
: Sefal de diagnostico L.

- Sefal de diagnostico K.

. Control de electro valvula.

- Control de electro vélvula de secuencia 5.

- Alimentacién de captador de presion de lineas.
. Sefial de captador de presién de lineas.

- Alimentacién de electro de modulacién.

- Ignicién protegido por fusible

- Tierra electrénica.

31
32
33
34

35
36
37
38
39
40

41
42

43
a4
45

46

47

48

49
50
51
52
53
54
55
56

- Sefal 2 multifuncién de contactor.

- Senal 3 multifuncién de contactor.

. Senal 4 multifuncion de contactor.

- Control de contactor de multifuncién en contacto de Parking/
* neutro.

. Control de 1ra (control impulsional N-1).

. Sefal 1 contactor de multifunciones.

- Senal de diagnéstico CAN H.

: Sefal de diagnéstico CAN .

- Sefal de palanca tirada embrague pilotado > arranque baja
- adherencia caja de velocidades.

- Contactor de multifunciones > calculador electrénico caja de
. velocidades.

: Mando luces de stop.

. Sefal positiva del captador de velocidad de entrada de la caja
. de velocidades.

- Sefal negativa del captador de velocidad de entrada de la
- caja de velocidades.

. Sefal negativa del captador de velocidad de salida de la caja
. de velocidades.

- Sedal positiva del captador de velocidad de salida de la caja
- de velocidades.

. Negativo de electro vélvula de presién 1.

- Control de electro valvula de secuencia 6.

. Sefal positiva del captador de presion de linea.

- Positivo de bateria>inyeccién precalentamiento.
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Pinouts de otros modulos

Modulo de control de carroceria. Conector B de 20 terminales.

Term. : Funcién de la Terminal/circuito

21 Sin uso.
22 Ignicién.
23 Senal de impacto.
[ 1
m 24 Entrada intermitente para los limpiaparabrisas.
n 25 Sin uso.
|
] 26 Entrada de luz intermitente izquierda.
= 27 Sin uso.
= 28 Entrada de luz intermitente derecha.
29 Entrada de limpiaparabrisas trasero.
30 Entrada de interruptor trasera.
31 Salida del control del relevador del desempanador.
32 Salida de testigo de bloqueo por programa (testigo de arran-
que).
33 Entrada de luces de advertencia de peligro.
34 Unién diagndstico K.
35 Salida del relevador alarma autoalimentada.
36 Unién de bloqueo por programa de motor (antiarranque).
37 Sin uso.
38 Entrada régimen motor.
39 Entrada de desempanador.
N 40 Entrada
Conector A de 20 terminales.
Term. Funcién de la Terminal/circuito .
Conector de 15 terminales
1 Sin uso.
2 Ssey Term. : Funcién de la Terminal/circuito.
3 SISOy A1l Alimentacion de tierra.
4 S U0, A2 Salida de luz interior de cortesia.
5 SISOy A3 Voltaje de ignicion.
6 Enich de valeathd dal valiiavls., A4 Unién de la unidad central del compartimiento de pasajeros
limpiaparabrisas.
7 Entrada de control de limpia parabrisas delantero y cristal
eTech oy A5 Alimentacion de corriente para el limpia parabrisas.
8 Control de desactivacién eléctrica de los seguros de las A6 Unién unidad central del compartimiento de pasajeros- desac-
puertas. tivacion plumillas limpiaparabrisas.
9 SISOy A7 Salida limpiaparabrisas.
10 S U0, A8 Luces de advertencia de peligro derecha.
1 SISOy A9 Luces de advertencia de peligro izquierda.
12 Ssey B1 Salida para la apertura de puertas.
13 i) 50 B2 Salida para el cierre de puertas.
14 Ssey B3 Alimentacién de la funcién activacion eléctrica de los seguros
de las puertas.
15 Luz de posicion izquierda.
B4 Salida de apertura de seguro de puerta del conductor.
16 Unidén con casquillo transpondedor (interruptor de encen-
dido). B5 Salida del temporizador de la luz interior.
17 Entrada control de activacién eléctrica de los seguros de las B6 Alimentacion de la luz de interior.
puertas.
18 Desactivacion de los limpia parabrisas.
19 Limpia parabrisas.
20 Sin uso.
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APITULO

Redes multiplexadas

Bateria

Bateria
(+)

Interruptor
de encendido

Moédulo de control

Moédulo de control .
de carroceria

elctrénico

\/

9

o3
v

Moédulo de control

Médulo de control bolsas de aire
transeje automatico
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CAPITULO

Relevadores ll A

Caja de relevadores compartimiento del motor, con aire acondicionado

n—r7 a7

777

F1 F3

F2 F4

710
JONY(ON;):
A A

i ontion!
L [l [L
597 L LT
[L VL

Caja de fusibles y relevadores en el compartimiento del motor

No. Relevador. " Funcién del relevador

1 : Velocidad 1 del moto ventilador.

2 " Mando del compresor del aire A/A.

3 : Bomba de combustible.

4 ‘ Bloqueo de inyeccién o del ECM.

5 : Velocidad 2 del motoventilador.

No. De fusible - Amperios - Funcion del fusible.

1 50 A " ABS.

2 25A - ABS

3 160 A © Alimentacion de bateria para el compartimiento de pasajeros.
4 60 A - Alimentacion de bateria para el compartimiento de pasajeros.
5 T40 A : Grupo de motoventilador.

-
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Caja de Fusibles (tablero)

m:i__.l-l_:]ij"s

__ID :::lr_l 7|

Fusible : Amperaje ' Funcion. 15 10 A Luces de posicion derecha.
1 30A Inyeccién precalentamiento. 16 15A Radio.
2 20 A Positivo de bateria para corta 17 30A Calefaccion.
circuito . 18 75 A Caja de velocidades automatica.
3 5A Memorizacién de inyector (blo- 19 i} i}
A 15 A Sueo).d 20 30A Luneta térmica.
uces de stop.
P 21 15A Limpiadores.
5 15A Funciones de motor. .
22 15A Airbag.
6 15A Mando luneta térmica.
; -~ Limo: - 23 30A Elevalunas conductor.
impia parabrisas.
pap 24 10A Anti-bloqueo de ruedas.
8 10A Luces de cruce derecho. . .
25 10 A Toma de diagnostico.
9 10A Luces de cruce izquierdo. . .
26 10A Aire comprimido.
10 10A Luz izquierda de carretera. L,
27 20 A Puertas eléctricas.
11 10A Luz derecha de carretera. .
28 20 A Faros adicionales.
12 15A Claxon. .
29 15A Plafonier.
13 10A Alarma. .
30 25 A Calculador electrénico.
14 10A Luces de posicién izquierda.
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IR

CAPITU I.0

Sistema de arranque con T/A

Sistema de carga
y arrangue

A RG

— Bateria Fusible
eslabén .

Interruptor de
encendido

Bateria O

Ignicion JA

Relevador de arranque

Arranque DA 3 68} 5

Interruptor inhibifor

\/

NO

V)

Motor de arranque
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Sistema de arranque con T/M

f RG
Interruptor
de encendido 1
B Bateria Fusible
eslabén
Bateria RG
Arranque
I Motor de arranque
GR L 4
SiStema de carga ------------------------------------------------------------------------------------------------------------
A Fusible eslabén
RG

Bateria

Alternador




IR

CAPITULD

Sistema de enfriamiento

Sistema de enfriamiento sin A/A

F7
30A

Fusible eslabdén

A

NO

Bateria
RG
Relevador de motoventilador
b SOk
GR
3 2
PCM
8 Vi
Sensor de temperatura
3 vias
Indicador de _&I Moto ventilador
temperatura
13 i B
T ecT
73 VE
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Fusible eslaboén

A

RG
Bateria
Relevador de
motoventilador
baja velocidad
PCM Resistencia
VI motoventilador
8 T\ aire acondicionado
Relevador de
motoventilador
alta velocidad
38
Indicador de —&I
temperatura
13 BA BN
| EcT
73 VE




